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PORTUGUES
1. INICIANDO

1.1 Importante Leia atentamente as instrugdes
antes de instalar e usar seguindo todas as
informacbes adicionais para a instalagdo e
ligacbes elétricas; conserve este manual
juntamente com o controlador para que possa
consultar no futuro.

2. INTRODUGAO

Interface do Usudrio: Diferentes niveis de
acesso, todos protegidos por senha: Construtor,
Instalador, Manutentor e Usuario.

Supervisdo Remota: Através do sistema de
supervisdo remoto R.I.C.S. ou qualquer outro
software que utilize o protocolo Modbus®.

3. INSTALACAO E DIMENSOES

2.1 Descrigéo geral O Control Rack Micro é um
controlador ~ programavel para rack de
compressores, que permite gerenciar:

e Circuito Unico ( aplicagdes especiais)

o Central unica ( sucgdo e descarga)

o Central dupla( 2 sucgdes e descarga Unica).
Os circuitos de sugéo (A e B) s&o independentes
e podem controlar até 4 compressores com a
|6gica de Zona Neutra. O circuito C (Descarga) é
controlado por banda lateral e pode gerenciar até
12 ventiladores que serdo desativados caso nao
haja pelo menos um compressor ligado em um
dos circuitos de sucgdo. Cada um dos 3 circuitos
pode controlar de 1 a 5 inversores de frequéncia,
usando controle da rampa por tempo ou com
ldgica PID. Nos circuitos A e B (Sucgdo 1 e
Sucgdo 2) pode-se habilitar o Controle de
Tendéncia, uma  fungdo  especialmente
desenvolvida para atuar em conjunto com a zona
neutra e evitar o acionamento desnecessario de
compressores. O sistema de rodizio dos
compressores e ventiladores pode  ser
configurado para atuar de acordo com as horas
trabalhadas de cada dispositivo, com desempate
em FIFO ou LIFO, o que permite o
balanceamento correto e promove o aumento da
vida util dos equipamentos.

O Control Rack Micro é um sistema de controle
desenvolvido para ser confidvel, facilmente
configurado e que  pode  contribuir
significativamente para a economia de energia
através da utilizagdo da maxima eficiéncia do
sistema em qualquer situagdo, desde que seja
corretamente configurado.

2.2 Principais caracteristicas:

Entradas de controle: Transdutores de pressao
de 4 a 20mA / 0 a 20mA com escala
configuravel.

Légica de controle: Zona neutra com opgao de
controle inteligente da tendéncia.

Inversor de frequéncia: Configuravel para
controlar até 5 dispositivos com légica inteligente
que proporciona maior rendimento.

Légica de rodizio: Por horas, FIFO ou LIFO
Todos com visualizagéo das horas trabalhadas.
Seguranca: Via entrada digital (NA ou NF),
independentes para cada carga.

Auxiliares: Indica os alarmes de baixa e alta

pressdo, baixo superaquecimento e alto
subresfriamento, alerta de  manutengéo
programada por horas trabalhadas dos

compressores/ventiladores e saida de alarme.
Alivio de partida: Fungdo para acionamento
sequencial com atraso configuravel, em décimos
de segundos, para até 3 motores.
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3.1 Dimensoes do controlador
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3.2 Dimensoes da expansao
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Tanto o controlador quanto a expanséo
correspondem a 4 modulos DIN.

3.3 Instalagéo

Trilho padréo DIN.

Proceder a instalagéo conforme abaixo:

3.3 Informagoes adicionais para instalagéo:

Condigdes de trabalho (temperatura de trabalho,
umidade, etc.) basta estar entre os limites dos
dados técnicos. N&o instalar o controlador
proximo a fontes de calor (resisténcias, dutos de

ar quente etc.), de aparelhos envolvendo
magnetismo (grandes bobinas etc.), de lugares
sujeitos a luz solar direta, chuva, umidade,
poeira excessiva, vibragdes mecénicas ou
batidas.

Em conformidade com as normas de seguranga,
a protecdo contra eventuais contatos com a
parte elétrica deve ser assegurada com uma
correta instalagdo do instrumento; todas as
partes que asseguram a protecdo devem ser
instaladas, vocé ndo podera remove-las se nédo
estiver usando uma ferramenta.

4. ESQUEMA ELETRICO

4.1 Ligagdes elétricas do controlador

connecnar |

[ ! connector 3

connectar 4 connectar 5

I

C-PRO MICRO
=)

connector 4 et

Conector 1 Controlador: Saidas digitas (Relés)

PIN DESCRICAO

Saida configuravel TY 1 (Relé NO1 N.A)

Comum para NO1

Saida configuravel TY 2 (Relé NO2 N.A.)

Comum para NO2

Saida configuravel TY 3 (Relé NO3 N.A))

Comum para NO3

Saida configuravel TY 4 (Relé NO4 N.A.)

Comum para NO4 e NO5

Saida configuravel TY 5 (Relé NO5 N.A.)

o|lo|N|jo|lo||w |

Saida configuravel TY 6 (Relé NO6 N.A.)

12 | Comum do NO6

Conector 2 Controlador: Saida serial para
programacao do controlador, comunicagdo com
a chave de programagdo e comunicagdo com
supervisorio.

Conector 3 Controlador:Saidas anal6gicas0-
10V.

PIN DESCRICAO

1| Saida analégica AO2 (0-10V) (TYA1)

2 Comum das saidas analégicas

3 Saida analégica AO3 (0-10V) (TYA2)

Conector 4 Controlador: Alimentagdo do

controlador, entradas analégicas e entradas
digitais*.
PIN DESCRICAO

1 Alimentagdo 12 Vac (fase 1)

2 Né&o utilizado
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Sensor temperatura NTC Circuito B ou C

Nao utilizado

Sensor temperatura NTC Circuito A

3 | Comum das entradas digitais Conector 2 Expansao: Alimentacdo da
4 | Comum dos sensores NTC expansao, entradas analdgicas e digitais®.

5 Transdutor de press@o 4-20mA Circuito B ou C PIN DESCRICAO

6 | Transdutor de pressdo 4-20mA Circuito A 1 Alimentagdo 12 Vac (fase 1)

7

8

Comum das entradas digitais

9 | Alimentagdo 12 Vac (fase 2)

Comum dos sensores NTC

10 | Comum dos transdutores de press&o

11 Né&o utilizado

Transdutor de pressao 4-20mA Circuito C

12 | Entrada digital 5 (Seguranga da carga 5

Nao utilizado

13 | Entrada digital 4 (Seguranca da carga 4

2
3
4
5 Nao utilizado
6
7
8

Sensor temperatura NTC Circuito C

9 | Alimentagdo 12 Vac (fase 2)

15 | Entrada digital 2 (Seguranca da carga 2

10 | Comum dos transdutores de pressdo

)
)
14 | Entrada digital 3 (Seguranga da carga 3)
)
)

16 | Entrada digital 1 (Seguranca da carga 1

11 N&o utilizado

Conector 5 Controlador : Saida serial para:
comunicagdo com a expansdo ou comunicagao
com a |.H.M. remota

PIN DESCRICAO
1 Né&o utilizado
2 Comum
3 Sinal

4.2 Ligagoes elétricas da expanséo

connector |

evco
connectar 2 connector 3
connector |
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CONTROLADOR

Conector 1 Expansao: Saidas digitas (Relés)

PIN DESCRIGAO

1 Saida configuravel TY 7 (Relé NO1 N.A.)

Comum para NO1

Saida configuravel TY 8 (Relé NO2 N.A.)

Comum para NO2

Saida configuravel TY 9 (Relé NO3 N.A.)

Comum para NO3

Saida configuravel TY 10 (Relé NO4 N.A))

Comum para NO4 e NO5

Oo|ND|O|B|WIN

Saida configuravel TY 11 (Relé NO5N.A.)

Saida configuravel TY 12 (Relé NO6 N.A.)

IR PN
N|—

Comum do NO6
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12 | Entrada digital 10 (Seguranga da carga 10)

13 | Entrada digital 9 (Seguranga da carga 9)

14 | Entrada digital 8 (Seguranca da carga 8

( )
15 | Entrada digital 7 (Seguranga da carga 7)
16 | Entrada digital 6 (Seguranca da carga 6)

Conector 3 Expansdo: Saida serial para
comunicag@o com o controlador.

PIN DESCRI(}AO
1 N&o utilizado
2 Comum
3 Sinal

4.2 Informagdes adicionais das ligagoes
elétricas:

*ATENGAOQ: As entradas digitais sdo contatos
secos, ndo submeter a tenséo.

N&o operar nos conectores parafusadores
elétricos ou pneumaticos.

Se o instrumento precisar ser movido de um
lugar frio para um lugar mais quente, a umidade
pode condensar no interior do controlador;
aguarde aproximadamente uma hora antes de
liga-lo. Verificar se a tensdo de alimentagéo, a
frequéncia e a poténcia de operagdo do
controlador corresponde a do local a ser
ligado.Desconectar a alimentagéo antes de fazer
qualquer tipo de manutencao.

Nao utilizar o instrumento como dispositivo de
seguranga.Para reparos e informagdes sobre 0
controlador contate os revendedores Every
Control.

5. DADOS TECNICOS

Caixa externa: auto-extiguivel cinza.

Protegéo do frontal: IP65.

Conexoes do controlador: 3 conectores.
= Conector 1: Placa de circuito impresso para
borne de 9 + 2 posigdes tipo edge com 5.0mm de
espagamento (0,196 in).
= Conector 2: Conector minifit macho de 16
(dezesseis) pdlos.
= Conector 3: Conector macho JST de 3(trés).
polos com espagamento de 2,5mm (0,098 in).
Comprimento maximo recomendado dos cabos de
Conex&o:
= Alimentag&o do controlador: 1m (3,280 ft)
Entradas analdgicas (sensores): 3m (9,842 ft)
=  Entradas digitais: 3m (9,842 ft)
= Saidas digitais (relés): 3m (9,842 ft)
=  Saidas analdgicas: 3m (9,842 ft)
= Modulo de corte de fase: 1m (3,280 ft)
= Expansdo: 1m (3,280 ft)

= |HM remota vLEDi: 1m (3,280 ft)
= |HM remota VWALLIi 30m (98,425 ft)
Periféricos utilizados:
= Conector 1: Borne de
¢6digo:006530060
= Conector 2: Minifit fémea de 16 pdlos
c6digo:CJAV09
= Sensor temperatura: NTC c6d: ECSND510C
=  Transdutor baixa pressdo: Cod: EVPT5103
= Transduto alta pressdo: Cod: EVPT5130
= Transformador:  220V/12V  5.6VA  cdd.
ECSTFBO001
Ambiente de trabalho: de 0 a 50°C (10 a 90% de
umidade relativa sem condensag&o).
Alimentagéo: 12Vac/Vdc 50/60 Hz 6VA.
Entradas analégicas (sensores): 4 (quatro).
= 2 parasensores NTC. (-40 a 110'C)
2 configuraveis para 4-20mA/0-20mA/NTC

6. INTERFACE DO USUARIO

12 posicoes

6.1 Ligando e desligando o instrumento

Para ligar o instrumento vocé tem que energiza-
lo; para desliga-lo é preciso cortar a energia.
Para configurar o retardo na incializagdo do

instrumento configure o pardmetro £ 8n  com
o0 tempo desejado. Sempre que o controlador for
energizado ele aguarda a contagem do tempo
antes de iniciar a operagdo. Para configurar o
retardo veja o item 10.4.

6.2 O visor

A apresentagao incial do visor é a presséo da
sonda A, com unidade de medida em bar e
preciséo de duas casas decimais.

Para os sensores de temperatura o ponto
decimal ndo é exibido e a unidade de medida é
em graus celsius.

6.3 Para visualizar a pressdao de descarga
el/ou sucgao 2:

Pressione a tecla
leituras.
O icone indica qual sonda esta sendo exibida

Leitura da sonda A (Sucgéo 1)
% Leitura da sonda B (Sucgéo 2)

@ Leitura da sonda C (Descarga)
6.4 Para acessar os parametros

para navegar entre as

Pressione a tecla durante 4 segundos e

use as teclas ou
submenus:

Lon5  Parametros do Construtor
I "5k Parametros do instalador
viAnY  Parametros do manutentor
USEr Parametros do usuario

para acessar 0s

Verifique na tabela de parametros em qual menu
esta localizado o pardmetro desejado.

Apbs selecionar o submenu, pressione e
insira a senha de acesso™.

Use as teclas e para encontrar o
pardmetro desejado e para visualizar o seu
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valor pressione Para sair pressione

6.5 Para alterar o valor dos parametros
Quando o display apresentar o pardmetro

desejado pressione para visualizar o

seu valor, use as teclas e para
ajustar o valor e pressione novamente
para gravar e sair. Pressione para sair

sem gravar.

**Quando a senha PSd=0 o nivel de acesso
esta liberado. No primeiro acesso pode-se definir
a senha acessando cada nivel através do

pardmetro P S d. A partir dai sera necessario
inserir a senha no parametro PA sempre que o
acesso for realizado.

6.6 Sinalizagdes

*
HP | 0 @

LP o Vo i Vol Vol

SGC4 Falha no compressor 3 do circuito C
SGC5 Falha no compressor 4 do circuito C
LPA Baixa Pressao no circuito A (Sucgao 1)
LPb Baixa Presséo no circuito B (Sucgéo 2)
HPC Alta Presséo no circuito C (Descarga)
Pb 1 Falha na sonda 1

(Pino 8 do conector 4 do Controlador)
P2 Falha na sonda 2

(Pino 7 do conector 4 do Controlador)
Pb3 Falha na sonda 3

(Pino 6 do conector 4 do Controlador)
PhY Falha na sonda 4

(Pino 5 do conector 4 do Controlador)
PBS Falha na sonda 5

(Pino 8 do conector 2 da expanséo)
PbE Falha na sonda 6

(Pino 6 do conector 2 da expanséo)
LAnR2 Falha na comunicag&o com a expanséo

7. FUNCIONAMETO

Compressor / Ventilador 1
(referente ao circuito que estiver sendo exibido)

Compressor / Ventilador 2
(referente ao circuito que estiver sendo exibido)

Compressor / Ventilador 3
(referente ao circuito que estiver sendo exibido)

Compressor / Ventilador 4
(referente ao circuito que estiver sendo exibido)

Inversor Ativo
(referente ao circuito que estiver sendo exibido)

Piscando: Valvula recolhimento acionada
manualmente
Aceso: Valvula recolhimento acionada por ciclo.

7.1 Acionamento |/ Desacionamento dos
compressores

Zona
Neutra

Setpoint — diferencial /2 Setpoint + diferencial / 2
DESLIGA LIGA

»

Exibindo leitura e status referente ao circuito A

Exibindo leitura e status referente ao circuito B

Exibindo leitura e status referente ao circuito C

Alarme de Alta Pressao
(referente ao circuito que estiver sendo exibido)

Alarme de Baixa Presséo
(referente ao circuito que estiver sendo exibido)

Aviso de manutengdo programada

Pf S |5 @FH C O~ v~

Condigao de alarme ativada

Valvula recolhimento acionada pelo ciclo

DEG
(o icone O tambem permanece aceso)

6.7 Alarmes

SGA1 Falha no inversor do circuito A

SGA2 Falha no compressor 1 do circuito A
SGA3 Falha no compressor 2 do circuito A
SGA4 | Falhano compressor 3 do circuito A
SGA5 | Falhano compressor 4 do circuito A
SGb1 Falha no inversor do circuito B

SGbh2 Falha no compressor 1 do circuito B
SGb3 Falha no compressor 2 do circuito B
SGbh4 Falha no compressor 3 do circuito B
SGb5 Falha no compressor 4 do circuito B
SGC1 Falha no inversor do circuito B

SGC2 Falha no compressor 1 do circuito C
SGC3 Falha no compressor 2 do circuito C
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L
PRESSAO

Acima da zona newtra - Compressores igando

Dentro da faixa da zona neutra nenhum
compressor é ligado ou desligado. Ao
ultrapassar essa faixa (Setpoint + metade do
diferencial) o primeiro compressor é acionado e
apoés o tempo entre acionamentos (rA8) os
proximos compressores s&o ligados.

Ao atingir a faixa inferior da zona neutra o
controlador desliga o compressor que estava
ligado a mais tempo e depois do tempo entre
desligamentos (rA9) os préximos compressores
s80 desligados.

7.1.1 Acionamento / Desacionamento das
cargas com inversor de frequéncia

Quando o inversor de frequéncia esta habilitado
é possivel selecionar duas formas de controle: 0
controle por tempo onde o inversor atua somente
fora da zona neutra e o controle com logica PID
onde o inversor busca estabilizar o sistema ao
dectectar variacbes em relacéo ao setpoint.

Para configurar o controle da rampa por tempo
coloque o pardmtero PID=0 ou coloque PID=1
para habilitar a logica de controle PID. Em
ambos os casos é utilizado o Controle Inteligente
do Inversor, que consiste em ligar um novo
compressor somente quando a rampa do
inversor atingir a capacidade maxima e

desacelerar o inversor sempre que um novo
compressor for ligado, e refazer a rampa de
subida buscando assim estabilizar o sistema e
diminuir as variagdes bruscas de presséo, veja o
gréfico abaixo.

Steps
Campressar

h "
Pressdo

Inversor de
Frequéncia

) A > i
Acima da Zona neutra Presséo

Ligando Compressores

Quando a pressdo ultrapassa o setpoint o
inversor é acelerado até a maxima capacidade,
entdo o primeiro compressor é acionado ao
mesmo tempo que o inversor retorna para a
capacidade minima e recomega a rampa de
aceleragdo. O procedimento é repetido sempre
que um novo compressor é ligado.

Ao optar pela logica PID pode-se utilizar os
valores de fabrica para os pardmetros
Proporcional, Integral e Derivativo, e fazer
ajustes finos apds observar o processo. A saida
do controle PID ¢é o resultado da combinagéo
linear do sinal da sonda, sua integral e sua
derivada, onde cada parte esta associada a um
ganho proporcional. E recomendavel possuir
conhecimento detalhado sobre a acéo de cada
parametro antes de alterar as configuragdes
padrdo. Sugere-se ajustar primeiro a agéo

proporcional ajustando o & Pn até o atingir o
comportamento  desejado, depois pode-se
introduzir a ac&o integral e ao mesmo tempo

diminuir o valor do & Pn, a fim de evitar a perda
de estabilidade. Por Ultimo pode-se, introduzir a
acdo derivada para buscar mais estabilidade no

processo e permitir que 0 b Pn seja aumentado
outra vez. Veja abaixo uma breve descricdo
sobre cada um dos parametros PID:
Proporcional: correcdo proporcional ao erro. A
correcdo a ser aplicada ao processo deve
Crescer na proporcao que cresce 0 erro entre o
valor real e o desejado. Padrao de fabrica= 100.
Integral: Corregéo proporcional ao produto erro x
tempo.Erros pequenos mas que existem ha
muito tempo requerem corre¢do mais intensa.
Padréo 100.

Derivativo: Corregdo proporcional & taxa de
variagédo do erro. Se o erro esta variando muito
rapido, esta taxa de variagdo deve ser reduzida
para evitar oscilagdes. Padrdo= 0.

7.2 Acionamento / Desacionamento dos
ventiladores
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Para os ventiladores (Circuito C) o acionamento
é feito por banda lateral. O diferencial € divido
pelo numero de ventiladores configurados. No
gréfico abaixo um exemplo com 3 ventiladores:

Liga 2 Desl @\

Liga 1 Desliga 2

Sefpoirt + Diferencial

Sefpoirt + Diferencial /2

Setpoirt + Diferencial /3

Desliga 1 Setpoirt

7.3 Rotagdo LiFo

Na rotacdo LiFo as cargas sdo acionadas
seguindo a sequéncia de NO1 a NO6 e
respeitando os atrasos configuraveis entre cada
acionamento, as cargas sdo desacionadas
seguindo a sequiéncia de NO6 a NO1.

7.4 Rotagao FIFO

Na rotagdo FIFO a proxima carga a ser acionada
sempre sera a Ultima que foi desacionada. A
proxima carga a ser desacionada sera a primeira
a ser acionada.

7.5 Rotagao com horimetro

Na opgao FIFO com horimetro, a rotagdo busca
equalizar as horas trabalhadas de todas as
cargas. Para isso, faz com que sempre que for
necessario o acionamento de mais uma carga
sera escolhida a carga com o menor nimero de
horas trabalhadas. Quando for necesséario o
desacionamento de uma carga sera escolhida a
carga com maior numero de horas trabalhadas.
Na opgéo 2 FIFO + Hr, quando o nimero de
horas de duas cargas for igual o controlador
adotara a logica FIFO para escolher a préxima
carga e na opgao 3 adotara a logica LIFO para o
desempate.

7.6 Alarmes de pressao

Podem ser configurados alarmes de presséo
critica para as trés sondas, estes serdo indicados
no display conforme o item sinalizagdes. O
alarme de baixa pressdo desliga os
compressores do respectivo circuito, possui reset
automatico e pode ser desabilitado via
pardmetro. O alarme de alta pressdo desliga
todos os equipamentos, pode ser configurado
para reset manual ou automatico. Estes alarmes
tém a fungdo de diagnostico e fornecem uma

10.0 Tabela de Parametros
10.1 Parametros do usuario

Para acessar pressione

protecdo extra para os equipamentos entretanto
todas as protecbes devem ser feitas mecanica
elou eletricamente.

7.7 Programacao rapida usando a EVKEY
Para copiar os pardmetros do controlador para a

EVKEY, pressione e

.simultaneamente por 4 segundos selecione PA
e ajuste seu valor em -19, selecione o parametro
ProG e configure em Sto2.Para restaurar os
pardmetros da EVKEY no controlador pressione

e simultaneamente por 4
segundos selecione PA e ajuste seu valor em -
19, selecione o parametro ProG e configure em
reS2.

8. Fungoes especiais

durante 4 segundos. Use as setas ou
e selecione o circuito que deseja visualizar L | para circuito 1,

8.1 Fungao de alarme

As ocorréncias de alarme sdo exibidas no
display no momento em que o alarme ocorrer.
Quando algum TY =10, o respectivo relé sera
acionado se qualquer um dos alarmes estiver
ativo, e pode ser inibido manualmente

pressionando a tecla por 4 segundos,
porém se a falha ainda persistir, o icone

permanece piscando até que a condi¢do de
alarme seja resolvida, caso ndo exista mais a
condicdo que provocou o alarme o relé serd
desativado e automaticamente e o icone se
apaga. Se o icone I\ estiver piscando pressione

tecla por 4 segundos para exibir os
alarmes ativos. Se nao houver ocorréncia de
alarme, o Ultimo alarme ativo é exibido. Para
verificar quais sdo os alarmes ativos pressione

, se ndo houverem alarmes o display

indicara  noAL_

8.4 Controle da Tendéncia

O controle de tendéncia permite proporcionar
mais estabilidade ao sistema. A logica de
controle verifica a tendéncia da presséo antes de
ligar ou desligar um compressor. Por exemplo,
se a pressdo lida estiver acima da zona neutra e
ainda houverem compressores para serem
ligados e a tendéncia estiver descendente, ou
seja, a pressdo estd acima da zona neutra,

porém caindo, o controle de tendéncia n&do
permitirda que outros compressores sejam
ligados, caso a tendéncia mude para
ascendente, ou seja, se a pressao voltar a subir
0 préximo compressor sera iniciado. E possivel
configurar o tempo méximo de atuagdo deste
recurso, caso a pressao esteja descendo muito
lentamente e ultrapassar o tempo maximo, o
proximo compressor sera acionado para acelerar
0 retorno da presséo para o setpoint.
9.Configuragao Rapida

Algumas dicas Uteis para o primeiro contato com o

controlador:

= Configure primeiro os parametros TY.

Somente ap6s definir a fungéo de cada saida
serd possivel ter acesso as outras
configuragbes. Para encontrar o parametro
desejado verifique na tabela em qual dos menus
0 parémetro pode ser visualizado ou consulte a
arvore de parametros.

= Central dupla (2 Sucgbes e Condensagio

Uinica)

Para utilizar esta configuragdo € necessario
utilizar o médulo de expansdo. Para isso €

preciso habilitar o parametro LAn  que pode

ser acessado dentro do submenu douk

no menu do construtor £0n5.

=  Central unica (Sucgédo e Condensagao)
Para utilizar o controlador sem a expansao
configurar a sonda B como descarga no

pardmetro A i que pode ser acessado no
menu do construtor. Depois é preciso ajustar o
range de leitura do transdutor B conforme
especificado pelo fabricante da sonda, utilizando

os parametros ”bb e b7  que estdo no
submenu £2  dentro do menu do construtor.

£ Atengéo: A Every Control do Brasil ndo se
responsabiliza por eventuais danos causados
aos equipamentos devido a parametrizagdo
incorreta do controlador. Em caso de ddvidas
contate nosso departamento de assisténcia
técnica.

até aparecer USEr, pressione
L @ para circuito 2 ou £ 3 para circuito 3 ou P5d

para configurar a senha de

acesso. Apds selecionar o circuito use as setas ou até aparecer o pardmetro desejado. Pressione para sair.
USEr Ci SEER
Cod Descrigao Min Max Und | Padrao
Ajuste do Setpoint de trabalho. Precisao de duas casas
r
L N A rA1 rA2 bar
SEER 5EEb SEEL decimais.Esta limitado pelos parametros rA1 e rA2 0
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EA b EL Temperatura de sucgdo C1, sucgéo C2 e descarga C3 -50 150 C -

Visualizagéo do percentual da frequéncia do inversor.O valor
'FR | Fb | FL apresentado corresponde ao que esté sendo enviado ao inversor
! ! Fre pela saida analdgica. Onde: 0% = 0V e 100% = 10V. Visivel
somente se o inversor estiver habilitado.

Visualizagéo do contador de horas trabalhadas do

HrR ! Hrb | inversor.Multiplicar o valor da leitura por 10. Visivel somente se o 0 9999 | x10h -
inversor estiver habilitado

Visualizagdo do contador de horas trabalhadas da carga 1.
H-A2 H-LC Multiplicar o valor da leitura por 10. Visivel somente se houver 1 0 9999 | x10h -
compressor habilitado

Visualizag&o do contador de horas trabalhadas da carga 2.
H-A3 H-B3 Multiplicar o valor da leitura por 10. Visivel somente se houver 0 9999 | x10h -
houver pelo menos 2 compressores habilitados.
Visualizagéo do contador de horas trabalhadas da carga 3.
H-AY HrBY Multiplicar o valor da leitura por 10. Visivel somente se houver 0 9999 | x10h -
houver pelo menos 3 compressores habilitados.
Visualizagdo do contador de horas trabalhadas da carga 3.
H~RAS H-BS Multiplicar o valor da leitura por 10. Visivel somente se houver 0 9999 | x10h -
houver pelo menos 3 compressores habilitados.

0 100 % %

10.2 Parametros do construtor
10.2.1 Configurar as saidas digitais e analégicas

Para acessar pressione durante 4 segundos. Use as setas ou até aparecer Lon5, pressione
selecione: dOUE e use as setas ou até aparecer o k4 desejado. Para alterar pressione e use as setas
para configurar. Pressione para gravar e depois para retornar ou pressione para sair sem gravar.
COnS dolE E4
Cod Descrigao Min Max Und | Padrédo

Configuragdes para os TY 1 até TY12 onde: TY 1 = Relé NO1, TY 2=
Relé NO2... até TY12=NO6 da expansao.

CONTROLADOR Os TY 7 até TY12 estardo visiveis somente se a expansdo estiver
Yl kY Yy habilitada.
E Ede £43 Configuragéo dos circuitos: Saidas digitais.
EYY E4HS EYB Sucgao1-> 1=Compressor, 2=Parcializago (Capacidade), 3=Saida
digital para inversor. 0 15 i 0
_________ - = = - - - | Sucg@o2-> 4=Compressor, 5=Parcializagéo (Capacidade), 6=Saida
EXPANSAO digital para inversor.
E7 EYA EYY9 Descarga > 7=Ventilador, 8=Saida digital para inversor.
EYI0 EH 1T EH 2 Fungdes especiais
0= desabilitada, 9=Sempre Ligado, 10=Saida de Alarme
C0n5 dolE k4!
Cod Cod Cod Cod Cod Cod

Configuragao dos circuitos: Saidas analdgicas 0-10V.
11= Inversor da Sucgéo C1

12= Inversor da Sucgao C2

EYA | EYA2 13= Inversor da descarga C3 0 15 - 0
Fungoes especiais

As saidas analdgicas também podem ser configuradas como digitais,
para mais informacdes contate nossa engenharia de aplicagdes.

OFF | ON | - | OFF

LA Habilitar a Expansao e exibir os pardmetros de configurag&o.
n Apds habilitar a expanséo desligue e ligue o controlador.
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10.2.3 Configurar as entradas digitais

Acesse o menu £onb, pressione selecione: d! n pressione

COn5 dn 1P

Logica da entrada digital de seguranga NA ou NF. As entradas s&o
configuradas de acordo com o TY para 0s compressores e
ventiladores. Vélido parai 1P até i10P.

P Por exemplo, se TY=4 (indica compressor da sucgdo 2 na saida NA NF i NA
digital 1) entdo a entrada digital 1 é a seguranca do compressor 1 da
sucgao 2.
10.2.4 Configurar sonda de descarga.
Acesse 0 menu Lon5, pressione e selecione: Al n pressione para exibir o parémetro Sndb use as setas

ou para selecionar:
SUc: A sonda 2 (pino 5 e 7 do controlador) sera usada como sucgéo 2 no controlador e a sonda de descarga pode ser usada na expansao.
dESc: Asonda 2 (pino 5 e 7 do controlador) sera usada como descarga e a sonda da expansdo é desabilitada.

COnS Al n
O padrao de fabrica define o controle para atuar com 1 sucgéo e
Al n descarga. Para utilizar central dupla (2 Sucgbes no controlador e Suc Desc ) Desc
Descarga na expansdo) coloque este pardmetroem Swu c.
10.2.5 Configuragoes dos circuitos.
Acesse 0 menu £0n5, pressione e selecione o circuito £ {, para circuito 1 £ para circuito 2 ou £3 para circuito 3 ou PSd  para

configurar a senha de acesso.

COnS cl ~Ab

Fundo de escala correspondente a 4 mA da sonda de presséo
~RE ~bE PLE Range minimo da sonda de presséo. -100,0 | 100,0 | bar 0
Verifique o range de presséo com o fabricante do transdutor.

Fundo de escala correspondente a 20 mA da sonda de presséo
AT AR A0 Range maximo da sonda de press&o. -100,0 | 100,0 | bar 8
Verifique o range de presséo com o fabricante do transdutor.

Tipo de rotagéo das cargas

A Define a forma de rodizio dos compressores/ventiladores.

rR rb (0 =FIFO, 1 = LIFO, 2 = Horimetro/FIFO, 3 = Horimetro/LIFO )
Para desabilitar o rodizio coloque este parametro em 2.

Minima poténcia sempre ativa durante erro da sonda (Duty Cicle) .
Define quantos compressores/ventiladores devem ficar ligados caso
rdA rdb ~dL ocorra falha no transdutor. 0 4 - 0
Obs. Caso o inversor de frequéncia esteja habilitado, durante o erro
de sonda ele permanecerd ligado na poténcia méxima.

Minima frequéncia do inversor.

Velocidade de rotagdo minima do inversor.
VTFARAI I FR T TFC Verifique com o fabricante do equipamento os valores| O 100 % 0
recomendados.

Onde 0% =0V e 100% =10V

Maxima frequéncia do inversor.
Velocidade de rotagdo maxima do invesor.
' FRZ | F2 | FL2 Verifique com o fabricante do equipamento os valores| 0 100 % 100
recomendados.

Onde 0% =0V e 100% =10V

Habilita o controle de tendéncia.

O controle de tendéncia permite evitar a inser¢do desnecessaria de
EndA Endb compressores. Veja exemplo do funcionamento deste recurso no
item 8.4.

OFF | ON | - | OFF
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Estabelece o intervalo do controle de tendéncia.
Este € o tempo de intervalo entre 2 verificagdes do CLP para

=
kkdRA EEdL verificar se a tendéncia mudou de ascendente para descendente ou ! 10 S 1
vice versa.
Tempo maximo do controlde de tendéncia. Apés este tempo, mesmo
) que a tendéncia ndo mude o recurso é anulado para garantir a
EELA EELB eficacia do sistema, para evitar que o sistema permaneca longe do 5 9 S€g 5
setpoint por um periodo muito grande.
Limite maximo de horas trabalhadas para os dispositivos. Quando as
horas trabalhadas de um dos equipamentos atingir esse limite o led
de manuteng&o comega a piscar, 0 equipamento ndo sera desligado,
HrA Hrb € apenas um alerta de manuteng&o programada. 0 9999 | X10hs | 2000
Para desabilitar o alarme, deixe o pardmetro em 0 (zero).
Logica de controle do inversor
0= Controle integral > O inversor é acelerado conforme o tempo
configurado no parametro IFA3, dentro da zona neutra ndo ha
variagdes no inversor.
Pl dRA P! db 1= Controle PID = O inversor é parametrizado com os pardmetros | 0 1 - 0
Proporcional Integral e Derivativo. A aceleracdo e desaceleragdo
também ocorrem quando os compressores entram ou saem e pode
ser configurado um tempo de retardo conforme os parametros IFA3 e
IFA4. Para detalhes sobre ajuste do PID verfique o item 10.
Acéo Proporcional referente ao PID do inversor.
bPA bPb bPC Visivel somente se 0 PID estiver habilitado 0 9999 i 100
Acéo Integral referente ao PID do inversor.
] ] ) r -
EVA BB EIL Visivel somente se o PID estiver habilitado 0 999 100
Acéo Derivativa referente ao PID do inversor.
r -
£OdA Edb kdl Visivel somente se o PID estiver habilitado 0 999 0
Define o tipo de reset quando ocorre o alarme de alta presséo na
descarga (C3)
0=Equipamento com reset automatico apds atigir a presséo critica
RO configurada nos parametros ACO e AC1. 0 1 - 0
1=Reset manual apés atingir a pressdo configurada no parametro
AC1
Disponivel somente para o circuito C3 (descarga)
Senha do menu do construtor. 0=Desabilitada. Apds alterar o valor,
sera necessario inserir a senha no parametro PA sempre que realizar | o
P5d 0 acesso. A senha configurada neste parametro da acesso aos 100 100 c 0
menus de Construtor, Instalador, Manutentor e Usuario.
10.2.6 Configuracao do supervisorio
C£0n5 1blUs Addr
Addr Endereco do controlador na rede modbus. 1 247 - 1
bALUG Baud Rate 1=2400, 2=4800, 3=9600, 4=19200 1 4 - 3
PAr Paridade 0=NONE, 1=0DD, 2=EVEN 0 2 - 2
SkoP Stop Bit  0=1 stop bit, 1=2 stop bits 0 1 - 1
10.3 Parametros do Instalador
Para acessar pressione durante 4 segundos. Use as setas ou até aparecer ! nSE, pressione

e selecione o circuito que deseja visualizar £ {, para circuito 1

{2 para circuito 2 ou L3 para circuito 3 ou PSd

para configurar a senha de

acesso. Apds selecionar o circuito use as setas ou até aparecer o pardmetro desejado. Pressione para sair.
! NSk Cli rA |
~A0 b0 FCO Diferencial de controle. Para os compressores usadq na zona
neutra. Para a descarga o valor é dividido pelo nimero de 0 999 bar 0
ventiladores criando uma banda lateral.
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=
FAL b el Minimo setpoint que pode ser programado no pardmetro S E & 0 100 % 0
no nivel de acesso do usuario.
A2 b2 L2 Maximo setpoint que pode ser programado no parametro S E &£ | rA1 100 °C 0
no nivel de acesso do usuario.
rA3 ~b3d
AB ~hH Intervalo de ativagdo. Tempo minimo entre o acionamento de dois 0 9999 se 10
r r compressores diferentes g
Intervalo de desativag&o. Tempo minimo entre o desligamento de
rA3 rbS dois compressores diferentes 0 9999 S€9 10
CR! kK Tempo minimo entre dois acionamentos da mesma carga (Anticiclo) 0 9999 seg 10
CAR2 [kP Tempo minimo desligado dos compressores 0 9999 | seg 10
CA3 Ck3 Tempo minimo ligado dos compressores 0 9999 seg 10
Tempo de atraso entre o desligamento das parcializagdes
CAY kY (capacidades) do compressor. Visivel somente se houver 0 9999 | seg 10
capacidades configuradas
Tempo de atraso entre o acionamento das parcializagdes
CAS kLS (capacidades) do compressor 0 9999 | seg 10
Visivel somente se houver capacidades configuradas
Tempo para aceleracéo da rampa do inversor.
Quando o PID é usado, apds atingir 100% um novo compressor é
ligado e o inversor aguarda este tempo antes de fazer a rampa de
] ]
VFRA3 | Fbd subida novamente, ou seja é o tempo que o inversor demora para 0 999 S€9 5
cair fisicamente para a minima poténcia antes de ser acelerado
novamente para evitar mudanca brusca na capacidade do sistema.
ARO AkLO Diferencial de alarme de baixa presséo 0,0 99,9 bar 0
RCO Diferencial de alarme de alta presséo 0,0 99,9 bar 0
Setpoint de alarme de baixa press&o. Caso a pressdo atinja este
limite todos os compressores do circuito s@o desligados. O reset é
AR I Ab automatico, assim que a pressao ultrapassar setpoint+diferencial. 999 999 bar 999
(Para desabilitar o alarme inserir o valor -99,9)
Setpoint de alarme de alta presséo. Se o pardmetro AC7=1 todos os
compressores/ventiladores sdo desligados, o reset € manual, basta
RC | pressionar seta p/ baixo durante 4 segundos. O visor indica HP(alta | -9,99 | 99,99 bar 9999
pressdo) e LOC (Aguardando reset manual). Se AC7=0 o visor
apenas indica HP.
Setpoint de alarme de baixo superaquecimento . i
AR Abc (Para desabilitar o alarme inserir o valor -99,9) 99,9 99,9 K 99.9
Setpoint de alarme de alto subresfriamento
r - -
RC? (Para desabilitar o alarme inserir o valor 99,9) %99 %9 K %99
AR3 Ak3 Diferencial de alarme de baixo superaguecimento 0,0 99,9 K 0
AC3 Diferencial de alarme de alto subresfriamento 0,0 99,9 K 0
~CA b (T)lup’czl ge valvula de parcializagéo (capacidade) dos compressores NA NA NF i NA
Logica de desligamento e acionamento dos compressores e
parcializagdes (capacidades). C= compressor p= parcializagéo
0=CppCpp / ppCppC
'V r - -
LER LLb 1=CCpppp / ppppCC 0 3 0
2=CppCpp / ppppCC
3=CCpppp / ppCppC
Retardo na partida do instrumento. Ao ser energizado o
COR COk COC equipamento aguarda a contagem do tempo programado antes de | 0 9999 | Seg 5
iniciar a operagao do respectivo circuito.
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10.4 Parametros do Manutentor

Para acessar pressione durante 4 segundos. Use as setas ou até aparecer 11 d n u, pressione
e selecione o circuito que desejado: £ I, para circuito 1~ L2 para circuito 2 ou £3 para circuito 3 ou PSd  para configurar a senha de acesso.

Apds selecionar o circuito use as setas ou até aparecer o pardmetro desejado. Pressione para sair.
nAnY Cl ~AI
fRI B! PC Offset de calibragéo da sonda de presséo 99,9 | 999 bar 0
AA2 k2 L2 Offset de calibragao da sonda de temperatura 999 | 999 °C 0
rEA 1 FEB | Reset das horas trabalhadas do inversor N ) . N
rEAC rEbLP Reset das horas trabalhadas da carga 1 N S - N
rEA3 rEb3 Reset das horas trabalhadas da carga 2 N S - N
rEAY rEBY Reset das horas trabalhadas da carga 3 N S - N
rEAS ~ERLS Reset das horas trabalhadas da carga 4 N S . N
COR (0 | e s e s Eps oo | o | o | | o

1.4 .1 Forgar as saidas manualmente

Acesse 0 menu 1AL, pressione e selecione dfJ |, pressione e selecione a saida desejada conforme a tabela abaixo.
Se o controlador for desligado e energizado novamente a saida que estava ativada manualmente retorna ao estado automatico, pra manter a saida sempre

ligada configure o EY  correspondente igual a 9. Verifique o item 10.3.1.

riAnlU dd di!

do ! d02 d03 Permite ligar manualmente as saidas digitais.
Onde dO1=N0O1, dO2=N0O2 e assim sucessivamente até d012=NO6

don d08 d09 Para acionar em modo manual selecione a saida desejada,

doiil d0 12 d0 13 pressione e use as setas para selecionar ON ou OFF.
Permite acionar manualmente as saidas analdgicas (0-10V).
AD 1 RO2 Quando RO !  estiver em ON o valor da saida analdgica sera | OFF ON - OFF
igual ao valor do pardmetro £ A O {
Percentual de tensdo das saidas analdgicas quando o modo manual o
EAD | EROC estiver acionado. Onde: 0=0V 100=10V 0 100 % 0
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1.6 Periféricos e Acessorios

EVDFARN1

modulo de controle
para ventiladores

Sensor Temperatura
ECSNDS10C & —

Transdutor Baixa Presséao
EVPTS108 a1~

Transdutor Alta Pressao
EVPTS130 =

Terminal Plug-in
CJAVOD

Conector 16 polos

0065300060

saidas digitais

Porta Serial MODBUS f TTL

Transformador 220012V 5 BV A

ECTSFEOMNM E

Forta serial INTRABUS

- E|E

B G
m—

VLEDI WANALL
IHM remota pf embutir
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IHM remota pf sobrepor

CPUESOAZ
expanséo do controlador

- Controlador C-PRO U
CPUIDOAZY

—_— EVKEY
chawe programac&ao pardmetros
051500011
conversor RS232/JSE
— = e 22
2 e
EVIF20TSX
TTL fRS485driver EVIFZTIRST RICS
conversor RS485/RS232 supervisdrio
— (=]
EVPROG
chave de programacdo software UNIPRO
ambiente de
desenvolvimento
de softwares
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2.0 Arvore de Parametros

Para acessar a configuragéo: Pressione a tecla <Enter> durante 4 segundos para acessar as configuragbes. Se necessario Insira a senha no
parametro P A . Para retornar ao nivel anterior pressione <Esc>. Para navegar utilize as setas p/ cima e p/ baixo.
- Parametros do Construtor
dollk dn A n Ct ce €3 1ibUS PSd
EY P Sndb rAb rbb b Rddr
k42 I 2P ~A1 rbl °07 bAUd
E43 I 3P rA rb rC PA-
EY4 I 4P rdA rdb rdl StOP
EHS | 5P I FA | | Fb i VFC
E46 ! BP ! FA? | Fbe I FC2
9 ! P EndA Endb P .dl
E48 N EtdA Ekdb bPL
E4S ! 9P EELA EELb e C
410 110P 9ASA 9ASb kdC
EY 1 1P hrA hrb RCT
k412 P .dA P db
E4AC bPA bPb
LAn kIR Elb
EP4C EdA Edb
EP44
EPHE

- Parametros do Manutentor

- Parametros do Instalador

= 3 5 71 Cl €2 €3 |PSd |
FA | rb ! L
"25, ":U, "EU, FR2 bl ce
r r r
rA2 rbc rfe :Eg; :Ez;
LA [bi RCe
LA Cbe AC3
A3 b3 Parametros do Usuario
CR Cbd uSEr
CAS kS
[ EA3 | Fi3 Ci Cl €3 |Psd]
RAD AbO SEER SEEb SEEL
AR | Ab | | FAA | FAb I FAC
AR Abe SAR SAb SAC
AR3 Ab3 hrAl hrb!
~CA ~Cb hrA2 hrbe
LCOR LCOb hrA3 hrb3
COA Cob hrAY hrb4
hrAS hrbS
IMPORTANTE

Este documento pertence a Every Control do Brasil e ndo pode ser distribuido total ou parcialmente sem prévia autorizagéo.

A Every Control do Brasil ndo se responsabiliza pela interpretag@o incorreta das caracteristicas ou informagdes técnicas informadas neste documento.

A Every Control do Brasil ndo se responsabiliza por danos causados a equipamentos devido & néo observacéo das informages contidas neste documento.
A Every Control do Brasil reserva o direto de efetuar modificagdes a qualquer momento neste documento, sem prévio aviso, desde que nédo sejam
alteradas caracteristicas basicas de operagéo e seguranca.
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