EVK 242 N7 Controlador digital com duas saidas para unidades estaticas de refrigeracdo (duas saidas Independentes

v. 001080908

PORTUGUES

1 INICIANDO

1.1 Importante

Leia atentamente as instru¢des antes de instalar e usar seguindo todas as informagGes
adicionais para a instalacdo e ligacdes elétricas; conserve este manual juntamente com o
controlador para que possa consultar no futuro.

1.2 Instalacdo

Montagem em painel, com presilhas de pressao (fornecidas pelo fabricante); dimensées em
milimetros (polegadas).
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DIMENSOES MINIMO NORMAL MAXIMO
A 71,0 (2,795) 71,0 (2,795) 71,8 (2,826)
B 29,0 (1,141) 29,0 (1,141) 29,8 (1,173)

Informacdes adicionais para instalacao:

= 59,0mm ¢é a profundidade maxima com bornes internos.

= 83,0mm é a profundidade méaxima com bornes extraiveis.

= A espessura do painel ndo deve ser superior a 8,0mm.

= Condicbes de trabalho (temperatura de trabalho, umidade, etc.) basta estar entre os
limites dos dados técnicos.

= Ndo instalar o controlador proximo a fontes de calor (resisténcias, dutos de ar quente
etc.), de aparelhos envolvendo magnetismo (grandes bobinas etc.), de lugares sujeito a
luz solar direta, chuva, umidade, poeira excessiva, vibracdes mecanicas ou batidas.

* Em conformidade com as normas de seguranca, a protecdo contra eventuais contatos
com a parte elétrica deve ser assegurada com uma correta instalacdo do instrumento;
todas as partes que asseguram a protecdo devem ser instaladas, vocé ndo podera
remove-las se ndo estiver usando uma ferramenta.

1.3 Esquema elétrico

Referente as ligacbes elétricas:

= Porta 1 (sob encomenda) é a porta serial para a comunicacdo com o sistema de
supervisao (através de uma interface serial, via TTL, com o protocolo de comunicagao
MODBUS) ou com achave de programacao; a porta ndo deve ser usada ao mesmo tempo
para a mesma fungdo.

* Porta 2 (sob encomenda) é a porta para comunicacdo com um indicador remoto; o
indicador exibe a grandeza estabelecida com o pardmetro P6.
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Informacdes adicionais das ligagdes elétricas:

= Nao operar nos conectores com parafusadores elétricos ou pneumaticos.

= Se 0 instrumento precisar ser movido de um lugar frio para um lugar mais quente, a
umidade pode condensar no interior do controlador; aguarde aproximadamente uma
hora antes de liga-lo.

= Verificar se a tens&o de alimentacéo, a frequéncia e a poténcia de operagao do controlador
corresponde a do local a ser ligado.

= Desconectar a alimentacdo antes de fazer qualquer tipo de manutencdo.

= Nao utilizar o instrumento como dispositivo de seguranca.

= Para reparos e informagdes sobre o controlador contate os revendedores Every Control.

2 INTERFACE DO USUARIO

2.1 Ligando e desligando o instrumento

Para ligar o instrumento vocé tem que alimenta-lo; para desliga-lo é preciso cortar a
alimentacéo.

2.2 0 visor

Se o instrumento € ligado, durante o funcionamento normal o visor mostra o que estiver
configurado no parametro P5:

« Se P5 =0, o visor exibira a temperatura lida pela sonda 1.

« Se P5 =1, o visor exibira o primeiro setpoint de trabalho.

« Se P5 =2, o visor exibira a temperatura lida pela sonda 2.

« Se P5 = 3, 0 visor exibira o segundo setpoint de trabalho.

23 Selecdo temporaria da grandeza exibida durante o funcionamento
normal
= Tenha certeza de que nenhum procedimento esteja em andamento.
Pressione [ ¥ | por 2 segundos mais vezes, o visor exibira:
- “Pb1" por 1 segundo sequido da temperatura lida pela sonda 1
- “SP1" por 1 segundo seguido pelo primeiro setpoint de trabalho
- “Pb2" por 1 segundo sequido da temperatura lida pela sonda 2
- “SP2" por 1 segundo seguido pelo segundo setpoint de trabalho
Para aprender a exibir a grandeza:
= Pressione (¥ ] : o visor exibird:
- “Pb1" por 1 segundo (temperatura lida pela sonda 1)
- “SP1" por 1 segundo (primeiro setpoint de trabalho)
- “Pb2" por 1 segundo (temperatura lida pela sonda 2)
- “SP2" por 1 segundo (segundo setpoint de trabalho)
Desligue e ligue a energia do instrumento, ele restaura a grandeza que vocé configurou
com o parametro P5.

2.4 Para ativar um degelo manualmente

= Ter certeza de que o teclado ndo esteja bloqueado e que nenhum procedimento esteja
em andamento.

* Pressione por 4 segundos.

Se 0 parametro r5 estiver com 1 (aquecimento), a funcdo degelo do primeiro regulador

(carga 1) ndo sera habilitada; se o parametro r10 estiver com 1 (aquecimento), a funcdo

degelo do sequndo regulador (carga 2) ndo seré habilitada.

Se 0s parametros r5 e r10 estiverem com 0 (refrigeracdo), o degelo terd efeito em ambos

os reguladores (carga 1 e carga 2).

25 Para bloquear/desbloquear o teclado

Para bloquear o teclado:

= Tenha certeza de que ndo h& nenhum procedimento em andamento.

* Pressione [set] e (W ] por 2 segundos; o visor exibird “Loc” durante 1 segundo.
Se o teclado esta blogueado vocé ndo tera acesso a:

= Ativagdo do degelo manual.

* Modificacdo dos setpoints de trabalho através do procedimento descrito nos paragrafos
4.1 e 4.2(o setpoint pode ser configurado através dos pardmetros SP1 e SP2).
Estas operagbes provocam a visualizagdo da palavra “Loc” por 1 segundo no visor.

Para desbloquear o teclado:
= Pressione (set] e [ ] por 2 segundos; o visor exibira “UnL" durante 1 segundo.

2.6 Para silenciar o buzzer
= Tenha certeza de que ndo ha nenhum procedimento em andamento.

= Pressione uma vez qualquer tecla (o primeiro toque em qualquer tecla ndo provoca o
efeito associado a ela).

3 FUNCIONAMENTO

3.1 Informacoes preliminares

0O funcionamento do primeiro regulador depende principalmente do pardmetro r5.
0 funcionamento do segundo regulador depende principalmente do parametro r10.



3.2 Funcionamento com o parametro r5 = 0 (refrigeragdo)
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4 CONFIGURACOES
41 Configuracdo do primeiro setpoint de trabalho

= Tenha certeza de que o teclado ndo esta bloqueado e que ndo ha nenhum procedimento
em andamento.

= Pressione (set], o LED out 1 piscara.

= Pressione(a=)e[ v Jdentro de 15 segundos; também veremos os pardmetros r1, 12 e r3.

* N&o operar durante 15 segundos.

Outra possibilidade de configuragao do primeiro setpoint é através do parametro SP1.

4.2 Configuracao do segundo setpoint de trabalho

= Pressione , durante a configuracdo do primeiro setpoint, o LED out 2 piscara.

* Pressione(a:]e( w Jdentro de 15 sequndos; também veremos os parametros r7, r8 e r9.
* Pressione [set] ou ndo operar durante 15 segundos.

Outra possibilidade de configuragao do segundo setpoint é através do parametro SP2.
43 Configuracdo dos parametros

Para acessar o procedimento:

= Tenha certeza de que ndo ha nenhum procedimento em andamento.

* Pressione [a=] e (¥ ] por 4 segundos; o visor exibira “PA”.

* Pressione set] .

= Pressione (a=] ou [ v Jdentro de 15 segundos para ajustar “-19".

= Pressione (set] ou ndo operar durante 15 segundos.

* Pressione e[_v ] por 4 segundos; o visor exibird “SP1".

Para selecionar um parametro:

= Pressione ou(v].

Para modificar um pardmetro:

* Pressione (set] .

= Pressione (a] ou [ w ] dentro de 15 segundos.

= Pressione (set ] ou ndo operar durante 15 segundos.

Para sair do procedimento:

= Pressione (a#) ou (v ] por 4 segundos ou ndo operar duante 60 segundos.
Desligareligaraalimentacao doinstrumento apdsa configuracao dos parametros

33 Reconfiguracdo dos parametros para os valores de fabrica

= Tenha certeza de que ndo ha nenhum procedimento em andamento.
* Pressione (a#] e[ ¥ | por 4 segundos; o visor exibird “PA".

* Pressione (set] .

= Pressione (a#)ou [ w | dentro de 15 segundos para ajustar “743".
= Pressione [set] ou ndo operar durante 15 segundos.

= Pressione [a#] e ¥ ] por 4 sequndos; o visor exibird “dEF”.

* Pressione (set] .

= Pressione (a%) ou [ ]dentro de 15 segundos para ajustar “149".

= Pressione [set] ou ndo operar durante 15 segundos; o visor exibira “dEF" piscando por

4 segundos, depois disto o instrumento saird do procedimento.

* Desligar e ligar a alimentagdo do instrumento.

Tenha certeza de que os valores de fabrica sdo os mais apropriados,
particularmente se as sondas sdo do tipo PTC.

5 SINALIZACOES

5.1 Sinalizacdes
LED  [SIGNIFICADO

out1 |[LEDdacarga 1

Se aceso, a carga 1 estd ativada.

Se pisca:

* Esta em andamento uma modificagdo do primeiro setpoint de trabalho.

* Estd em andamento um retardo para protecdo da carga 1 (parametros C1e C2)

LED da carga 2

Se aceso, a carga 2 estd ativada.

Se pisca:

= Esta em andamento uma modificado do segundo setpoint de trabalho.

= Esta em andamento um retardo para protecdo da carga 2 (parametros C7 e C8)
& |LED do degelo

Se aceso, um degelo esta em andamento.

/N |LED do alarme

Se aceso, 0 alarme esta ativado.

out 2

°C  [LED grau celsius
Seaceso,aunidade de medida datemperatura sera em grau celsius (parametro P2).

°F  |LED grau Fahrenheit

Se aceso, a unidade de medida da temperatura sera em grau fahrenheit
(parametro P2).

CODIGO [SIGNIFICADO

Loc |O teclado e/ou o setpoint de trabalho séo bloqueados (parametro r3 e/ou r9);
veja o paragrafo 2.5

5 ALARMES
5.1 Alarmes

CODIGO [SIGNIFICADO

AL1 |Primeiro alarme de baixa temperatura
Solugdes:

= Verifique a temperatura lida pela sonda 1.
« Atente aos parametros A1 e A2.
Consequéncias:

* Nenhuma consequéncia.

AH1 |Primeiro alarme de alta temperatura
Solugbes:

= Verifique a temperatura lida pela sonda 1.
= Atente aos parametros A4 e A5.
Consequéncias:

* Nenhuma consequéncia.

AL2 |Segundo alarme de baixa temperatura
Solugdes:

= Verifique a temperatura lida pela sonda 2.
= Atente aos parametros A11 e A12.
Consequéncias:

* Nenhuma consequéncia.

AH2 |Segundo alarme de alta temperatura
Solugdes:

= Verifique a temperatura lida pela sonda 2.
= Atente aos parametros A14 e A15.
Consequéncias:

= Nenhuma consequéncia.

Quando a causa que provocou os alarmes desaparece, o instrumento volta ao seu
funcionamento normal.

7 DIAGNOSTICO INTERNO

71 Diagnéstico interno
CODIGO |SIGNIFICADO

Pr1  |Erronasonda 1

Solugdes:

* Atente ao parametro PO.

« Verifique a integridade da sonda.

* Verifique a conexao da sonda com o instrumento.

= Verifique a temperatura lida pela sonda.

Consequéncias:

= A atividade da carga 1 depende do pardmetro C6.

« Se 0 degelo sobre o primeiro requlador esta em andamento, sera parado.
» O degelo do primeiro regulador nunca sera ativado.




CODIGO | SIGNIFICADO PARAM.| MIN. | MAX. | U.M. PADRAO|REGULADORES

Pr2 |Eronasonda 2 17 [-99.0| r8 [°C/°F(1)] 0.0 |Minimo segundo setpoint de trabalho
Solugdes: 8 1| (3) |°c/oF (1)] 150.0 | Maximo segundo setpoint de trabalho
* Atente ao parametro PO. 9 0 1 --- 0 |Bloquear segundo setpoint de trabalho
. \/er@f!que a integr[dade da sonda. . (paragrafo 4.2) 0 = no; 1 = sim
- Ver!f!que a conexdo da S(_)nda com o Instrumento. r10 0 1 1 |a carga 2 funcionard para refrigeracdo ou
. Ve”f'ql{e a temperatura lida pela sonda. aquecimento(O=refrigeracdo; 1 =aquecimento)
Consequencias: PARAM.| MIN. [ MAX. [ U.M. PADRAO|PROTECOES DAS CARGAS
* A atividade da carga 2 depende do pardmetro C10. 1 0 | 240 |minutos | 5 |Mini q — -
« Se 0 degelo sobre o segundo regulador esta em andamento, sera parado. d inimo T€1n.1p0 entqe uabslatlvagoes ;ucssswas
= 0 degelo do segundo regulador nunca sera ativado. a carga 1; carga 1 tambem atrasa desde que

Quando a causa que provocou 0s alarmes desaparece, o instrumento volta ao seu tenha terminado o erfo da sonda (4)

: aue p P ' C2 0 240 |minutos | O |Minimo tempo em que a carga 1 deve
funcionamento normal. . )
permanecer desligada; serve também como

8 DADOS TECNICOS atraso da carga 1 na partida do instrumento

8.1 Dados técnicos a 0 240 [sequndos| O [Minimo tempo em que a carga 1 deve

permanecer ligada

Caixa externa: autoextiguivel cinza. C6 0 1 0 [Funcionamento da carga 1 durante um erro de

Protecdo do frontal: IP65. sonda ambiente

Conexaes: bornes a parafusos (alimentagdo, entradas e saidas), conector 0 = carga 1 desativada; 1 = carga 1 ativada

de 6 polos (porta serial), conector 4 pélos (indicador remoto); c7 0 | 240 |minutos | 5 [Minimo tempo entre duas ativacdes sucessivas
bornes extraiveis (alimentacdo, entradas e saidas) sob da carga 2; carga 2 também atrasa desde que
bi d balho: gncomenda. . % g dode. relat tenha terminado o erro da sonda (4)
Ambiente de trabalho: cc?ndoensaggts))c (10 a 90% de umidade relativa, sem 8 0 | 240 |minutos | 0 [Minimo tempo em que a carga 2 deve
Alimentacgo: 230 VAC, 50/60Hz, 3VA (aproximadamente): 115 VAC ou 12- permanecer desligada; serve também como
atraso da carga 2 na partida do instrumento
24 VACICC ou T2VAC/CC, sob encomenda. @ 0 240 [segundos| O [Minimo tempo em que a carga 2 deve

Buzzer de alarme: sob encomenda. 9 el rlnanece I'pada au 9 v

Entradas para sondas: 2 (NTC ou PTC) para sonda 1 e sonda 2. i 0 " 0 E m g d 74 q

Range: de -50.0 a 150.0°C para sondas PTC e de -40.0 a 105.0°C uncionamento da carga 2 durante um erro de

sonda ambiente
para sondas NTC. . .

Resoluggo: 0.1°C / 1°C / 1°F. 0 = carga 2 desativada; 1 = carga 2 ativada

Saidas a relé: 2 relés: PARAM.| MIN. | MAX. | U.M. PADRAO| DEGELO (5)

- relé da carga 1: 16A 250VAC (contato NA SPST) do 0 99 | horas | 8 [intervalo entre degelos (o valor serve para
= relé da carga 2: 8A 250VAC (contato NA/NF SPDT) ambos os reguladores 1 e 2) (6)
A maxima corrente que pode ser ligada é de 10A. 0 = o degelo com intervalos nunca sera ativado

Porta serial: porta para a comunicagdo com o sistema de supervisao d3 0 99 [minutos | 30 |Duragdo do degelo (primeiro regulador)

(através de uma interface serial, via TTL, com protocolo de 0 = o degelo nunca seré ativado
comunicagdo MODBUS) ou com a chave de programagdo; d4 0 1 --- 0 |Degelo na partida do instrumento (1 = sim)
sob encomenda. d5 0 99 |[minutos | O |Atraso do degelo na partida do instrumento

Portas adicionais: Porta para comunicagdo com indicador remoto, Ssob (somente se d4 = 1)

encomenda. dé 0 1 1 | Temperatura visualizada durante o degelo

9 SETPOINT DE TRABALHO E CONFIGURACAO DOS PARAMETROS 0 = temperatura da camara

9.1 Setpoint de trabalho 1 = temperatura travada (7)

o ) ) d10 0 99 |minutos | 30 |Duracdo do degelo (segundo regulador)

PARAM.| MIN. | MAX.| U.M. [PADRAQ| SETPOINT DE TRABALHO 0 = o degelo nunca serd ativado

| 12 |°G°F(1)] 0.0 |Primeiro setpoint de trabalho PARAM.| MIN. [MAX. | U.M. PADRAO|ALARMES DE TEMPERATURA
17 | 8 [°G°F(1)| 0.0 |Sequndo setpoint de trabalho Al [-99.0 | (3) [°C/°F (1)]-10.0 [Valor para ativacdo do primeiro alarme de

9.2 Configuracao dos parametros minima temperatura (sonda 1); observe o

PARAM. MIN. MAX. U.M. PADRAO SETPOINT DE TRABALHO parametroA2(8) _
SP1 r r2 |°C/°F(1)] 0.0 [ Primeiro setpoint de trabalho A2 0 2 ! Funqonamento do primeiro alarme de minima
SP2 17 r8 [°C/°F(1)| 0.0 | Segundo setpoint de trabalho 0= desat_lvado o .

PARAMI MIN. TMAX | UM, [PADRAGI ENTRADAS PARA SONDAS 1 :"relatlv_o ao pilmeuoldsetpomt de trabglh|c>
CAT | 25.0] 25.0 |°C°F (1)] 0.0 | Correcao de leitura da sonda 1 (Zoﬂ Sbetplo't”t ('m o A/lf)em 0 sinal)
CA2 | -25.0| 25.0 |°C/°F (1)| 0.0 |Correcdo de leitura da sonda 2 — — dDSOLT0 10 proprio veror €.

PO 0 1 0 |Tipo de sensor (0 = PTC; 1 = NTQ) A4 1-99.0 | (3) [|°C/°F(1)|-10.0 Va!o_r para ativacdo do pgmel{g alsrme de
P1 0 1 1 | Ponto decimal em °C (para a grandeza exibida maxima teArr;pesratura (sonda 1), observe o
no funcionamento normal) 0 = ndo; 1 = sim parametro @ — —
P2 0 1 0 | Unidade de medida da temperatura (2) AS 0 2 1 gunc(;(;r;:;ﬂvzr:jt;) do primeiro alarme de maxima
P5 0 3 0 | Grandeza exibida no funcionamento normal ! =“relat|v'o a prl|lme|ro lsetpomt de trabglho
) (ou “setpoint + A4", considerar A4 sem o sinal)
0 = temperatura lida pela sonda 1 .
_o - 2 = absoluto (o préprio valor de A4)
1 = primeiro setpoint de trabalho - — —
B } A6 0 240 [minutos | 120 |Atraso do primeiro alarme de maéxima
2 = temperatura lida pela sonda 2 . -
B ) temperatura para quando o instrumento é ligado
3 = segundo setpoint de trabalho - Ll
PG 0 3 0 | Grandeza exibida no indicador remoto A7 0 | 240 m!nutos 15 | Atraso do primeiro alarme deltgmperatura
0 = temperatura lida pela sonda 1 A8 0 240 [minutos | 15 Atrfaso do primeiro alarme (_je méxima temperatura
1 = primeiro setpoint de trabalho apbs o dege!o no primeiro requlador (9)
2 = temperatura lida pela sonda 2 A1 1-99.0 | (3) [°C/°F(1)]-10.0 Vqlqr para ativacdo do segundo alarme de
3 = sequndo setpoint de trabalho minima - temperatura (sonda 2); observe o

PARAM, MIN. | MAX.| U.M. [PADRAQj REGULADORES parametro A12(8) _

10 0.1 | 99.0 [°C/°F (1) 2.0 | diferencial do primeiro setpoint de trabalho A2 0 2 1 Funcionamento do segundo alarme de minima

r1[-99.0] r2 [°C/°F(1)[ 0.0 |Minimo primeiro setpoint de trabalho 0 = desativado )

0 " (3) |°C/°F (1)] 150.0 | Maximo primeiro setpoint de trabalho 1 = relgtlvo ao sg’gundolsetpomtdetrabalhq (ou

3 0 1 --- 0 |Bloquear primeiro setpoint de trabalho Zsstpglntl SATT, lcon_ﬂde:ar QH sem o sinal)
(paragrafo 4.1) 0 = ndo; 1 = sim — = absouto (9 prc_)pno valor de AT1)

= 0 1 1 |a carga 1 funcionara para refrigeracao ou A14 |-99.0 | (3) [°C/°F(1)]-10.0 Vallo.r para ativacdo do segundt? alarme de
aquecimento (0 =refrigeracio; 1 =aquecimento) maxima temperatura (sonda 2); observe o

16 0.1 199.0 1°C/°F (1)I 2.0 | diferencial do sequndo setpoint de trabalho parametro A15 (8)




PARAM.| MIN. [ MAX. | U.M. PADRAO|ALARMES DE TEMPERATURA

A15 0 2 .- 1 | Funcionamento do segundo alarme de maxima

0 = desativado

1 =relativo ao segundo setpoint de trabalho (ou
“setpoint + A14", considerar A14 sem o sinal)
2 = absoluto (o préprio valor de A14)

A16 0 | 240 |minutos | 120 |Atraso do segundo alarme de maxima

temperatura para quando o instrumento é ligado

A17 0 240 | minutos | 15 |Atraso do sequndo alarme de temperatura

A18 0 240 [minutos | 15 |Atrasodosegundo alarme de méaxima temperatura

apés o degelo no segundo regulador (9)

PARAM.| MIN. [ MAX.| U.M. |EVK201|EvK211 REDE SERIAL (MODBUS)

(A 1 247 | ---  |[wopeene| 247  Endereco do instrumento
b 0 3 I néo presente 2 Baud rate
0 = 2.400 baud
1 =4.800 baud
2 =9.600 baud
3 =19.200 baud
P 0 2 ---  |mopeene| 2 Paridade
0 = nenhuma paridade
1 = impar
2 = par
PARAM.| MIN. | MAX. | U.M. |EVK201|EVK211 RESERVADO
9 0 1 -- - |mopeene| 1 Reservado
(1) aunidade de medida depende do pardmetro P2.

(2)
@3)
(4)

(5)

(6)

@)

(8)
(9)

configurar os parametros do regulador apés ter ajustado o parametro P2.
o valor depende do parametro P2 (150.0°C ou 300°F).

se 0 parametro for configurado com 0, o atraso para o fim do erro da sonda sera
sempre 2 minutos.

se 0 pardmetro 5 estiver com 1 (aquecimento), as funcbes de degelo sobre o
primeiro requlador (carga 1) ndo serdo habilitadas; se o pardmetro r10 estiver com 1
(aquecimento), as fungdes de degelo sobre o segundo regulador (carga 2) ndo serao
habilitadas; se os pardmetros r5 e r10 estiverem com 0 (refrigeracéo), o degelo terd
efeito sobre ambos os requladores (carga 1 e carga 2).

o0 instrumento memoriza a contagem do intervalo de degelo a cada 30 minutos; a
modificacdo do pardmetro dO tem efeito a partir da conclusdo do intervalo de degelo
anterior ou da ativacdo de um degelo manual.

o visor volta ao funcionamento normal quando, a drenagem é concluida, a temperatura
da sonda 1 (ou a temperatura da sonda 2) vai abaixo daquela em que o visor esta
travado (ou se ocorrer um alarme de temperatura).

o diferencial do pardmetro é de 2.0°C / 4°F.

durante o degelo e a drenagem os alarmes de temperatura ndo sdo ativados, com a
condicdo de se manifestarem apos a ativagdo do degelo.

O _instrumento_deve ser fornecidos de acordo com a legislacdo local em matéria de

equipamentos elétricos e eletronicos.




